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Pendant de nombreuses annees il a ete d ! usage ccurant de 

moissonner les. recoltes de fourrage, telles que les diverses 

sortes de foins et de plantes fourrageres a feuilles, en fau- 

chant *ces recoltes dans an champ, en les laissant secher plu- 

sieurs ~ : ours, en formant des andains avec les recoltes ainsi 
^et 

fauchees au moins partiellement sechees, puis en faisant 
passer au-dessus et le long de ces andains une machine de nise 
en balles qui transforine la receive en balles rectangulaires cue 
1'on consolide en faisant passer un ou plusieurs liens autcur 
de chaque balle. Les balles sent ensuite ramassees en utilisant 
divers moyens, puis transportees vers une grange ou autre 
edifice analogue dans lequel on emmagasine des piles de balles 
jusqu'a I 1 instant de leur utilisation. Au cours de ces dernie- 
res annees, il a ete constate que si I'on transforme les reed- . 
tes de foin et autres fourrages similaires en rouleaux compacts 
enroules grace a divers types de machines, la forme cylindr.ique . 
ainsi donnee a chaque rouleau tend a assurer la protection d.u 
rouleau contre la pluie et d 1 autres substances resultant de cir- 
constances atmospheriques defavorablSs, lorsqu'on laisse un tel 
rouleau dans ■ un champ ou un autre terrain ou du betail ou autres.. 
animaux herbivores. peuvent se nourrir en puisant dans ce 
rouleau, sans qu'il soit necessaire de transporter celui-ci 
dans un abri de stockage. 

He tels rouleaux de fourrage.de grandes dimensions 
atteignent souvent de 'i,*0 a 1,50 m.de diametre pour une lon- 
gueur de 1,80 a 2,50 m. Des rouleaux de cette taille peuvent 
peser jusqu-'a" plusieurs tonnes. Lorsqu'il s'agit de les depla- 
cer apresT leur formation, il faut recourir a des engins speciaux. 
La presente invention a trait a la formation de rouleaux com- 
pacts de produits de recoltes, tels. que du fourrage ou du foin, 
et les details de la presente- invention seront decrits plus 
loin. 

Jusqu'a present, la formation de rouleaux compacts et de 
dimensions relativement importantes- a retenu 1' attention de dif- 
ferents inventeurs-. Plusieurs principes differents ont ainsi ete 
adoptes pour les inventions proposees dans ce domaine. Ainsi, 
un type particulier de machine forme un rouleau ou enroulc-:v:r.t 
de fourrage et de matiere analogue en amor<jant la formation d' 
un tel rouleau grace a un mecanisme approprie, et continue d' 
enrouler un andain de fourrage alors que le rouleau est suppor- 
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te par le sol. Des exemples-types de tels mecanismes sont re- 
presentes et decrits dans le brevet americain Avery n° 3 110 145 
date du 12 Novembre 1965. Une autre machine fait 1'objet du 
brevet americain Swan n° 3 650 100 du 2Vftars 1972. L'une des 

5 principales difficultes qui resultent de cette methode d'enrou- 
lement d'un rouleau de fourrage est due au fait qu'une certaine 
quantite de fourrage reste au sol, sans etre incorporee au 
rouleau de fourrage, par exemple sous forme de pailles ou 
"fines". En outre, de la boue, des mottes de terre, des cail- 

•10 loux et materiaux similaires risquent facilement d'etre ramasses 
par le rouleau, ce qui, dans certains cas, peut etre pi-ejudi- 
ciable. 

Un second principe sur lequel se basent des procedes 
connus de formation de rouleaux du genre precite consiste a 
15 utiliser une machine dans laquelle un andain de la recolte est 
ramasse sur le champ et dirige vers un transporteur-support 
ou dispositif analogue pendant que 1' andain est enroule pour ' 
former un rouleau de fourrage sans rester en contact avec le-.-.- 
sol, ce qui permet d'obtenir un enroulement ou rouleau de 

20 fourrage plus propre, lequel en outre contient la plupart des 
pailles ou fines normalecent issues des reColtes, ce qui re- 
duit les pertes au minimum. Un exemple-type de machine selon 
l'art anterieur pour former un enroulement ou rouleau de fourra- 
ge fait 1'objet du brevet americain Wenger n° 3 665 690 du .30 ... 

2*p Lai 1972. En raison de sa conception particuliere , cette machi- 
ne produit cependant un certain frottement entre le rouleau 
et le chassis -support de la machine, ce qui est indesirable, 
tandis qu'une autre caracteristique indesirable reside dans le 
fait que 1 'enroulement de fourrage se forme autour d'un noyau 

30 au lieu de constituer un rouleau se formant libreaent sur lui- 
meme, sans noyau ni manarin. On evite ces inconvenients dans, .la 
machine suivant la presente invention, laquelle apporte un 
nombre important de perfectionnements dans l'art de former des 
rouleaux compacts et de grandes dimensions de fourrage cu au- 

35 tres recoltes fourrageres. Cette machine sera maintenant 
decrite en detail. 

Le principal ob^et dela presente invention consiste dcr.e 
a prevoir une machine destinee a former un rouleau compact de 
fourrage, tel que foin ou autre produit de recolte, ce rouleau 

40 ayant un diametre et une longueur importants; a cet effet, 
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la machine comprend des rcoyens propres a ramasser un andain de 
ce fourrage ou produit fie recolte, pour I'intrcduire dans un 
intervalle forme entre un tapis roulant ou tablier inferieur, 
souple et sans fin, mobile par rapport a un panne au inferieur 

5 ou plancher supporte dans la partie "basse de la machine, et le . 
brin inferieur d'un autre tapis rculant ou tablier superieur 
souple, de maniere a amercer la formation d'un enroule-ment du 
fourrage ainsi ramasse et de continuer a faire tourner et en- 
rouler celui-ci grace a un mouvement vers l'arriere du brin 

'iO superieur du tapis inferieur sans fin et a un mouvement vers 
I'avant du brin inferieur du tapis superieur, ce dernier 
coaprenant une serie de barres transversales espacees entre el- 
les de fa<jon a porter contre le fourrage et qui sont guidees 
autour d'une serie de pignons fous de telle sorte que le brin 

15 superieur du tapis superieure forme un circuit qui s'etend ini- 
tialement au moins partiellement dans I'espace reserve dans la 
machine et dans lequel le rouleau de fourrage cu autre 
recolte augmehte. progressivement de diametre, alors que le tapis- 
inferieur se~ compose d'une serie d 1 elements souples, sans fin," 

20 espaces entre eux dans le sens transversal, par rapport au . ■ 
plancher precite, et munis de pattes ou ^dents destines a atta- 
quer ou a s'enf oncer dans la surface inferieure d'un rouleau de 
fourrage mais avec davantage de force et plus profondement que 
les barres. transversales precitees formant le tapis superieur, . 

2> ce qui facilite la rotation dudit rouleau de fourrage a I'in- 
terieur de la machine et hors de contact avec la surface du 
champ • 

L 1 invention a egalement pour but de former les elements 
souples et sans fin du tapis inferieur en utilisant une serie 

pO de chaines sans fin espacees e des intervalles reguliers et 
supportees.de preference dans des gorges de guidage prevues 
dans le plancher ou lit en tole de la machine, ce plancher cu 
lit etant situe au niveau le plus bas dans celle-ci; les chai- 
nes precitees sont guidees en passant autour de pignons ou 

i?5 barbotins appropries, tandis que les pattes portees par ces 
ohaines portent contre la surface inferieure du rouleau de 
fourrage? a mesure que ce rouleau tourne dans la machine et 
augmente constamment de -diametre par suite du mouvement vers 
l'.arriere des brins sup^rieurs des chaines precitees a une 

40 Vitesse iin^aire convenable^ent superieure a celle cudiL t&^iz 
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superieur, pendant que le brin inferieur du tapis superieur 
se deplace vers I'avant en portant cmntre le rouleau de Tour- 
rage, afin de produire la formation initiale de ce rouleau 
tout .en I'eloignant de l'extremite avant de la machine. 

L 1 invention a egalement pour but de prevoir une machine 
comport ant un chassis de base compose de profiles rigidement 
assembles et propre a supporter un plancher pu lit de la machi- 
ne sur lequel un rouleau de fourrage se forme pendant le for,c- 
tionnement de la machine, ce chassis etant supporte par des 
roues appropriees, disposees de part et d' autre du chassis et 
permettant les deplacements de la machine que l'on peut ainsi 
remorquer a t ravers champs a I'aide d'un tract eur ou autre 
vehicule approprie comportant une prise de forie dont l'accou- 
plenent avec la machine sujvant I 1 invention fournit la puissan- 
ce necessaire pour entrainer le tapis sans fin inferieur asso- 
cie au plancher ou lit de la machine, celle-ci comportant en 
outre un chassis superieur qui supporte le tapis superieur . . / . 
forme de deux chaines souples sans fin entre lesquelles sont 
montees les barres transversales mentionnees plus haut;' ce 
chassis superieur s'articule convenablement sur des montants 
qui s'elevent a partir du chassis inferieur; en outre, la 
machine comprend des organes rotatifs de guidage autour des- 
quels le tapis superieur souple iest amene a passer initialement 
suivant une disposition contractee ou compacte, tandis que des 



moyens moteurs sont accouples auditjshassis superieur de facjon 



a pouvoiren soulever la partie arriere lorsqu'il j a lieu 
de decharger un rouleau de fourrage dont 1 1 enroulement est: 
termine. 

En plus du but expose ci-dessus, l 1 invention a pour 
objet de prevoir des organes moteurs destines a entrainer le 
tapis superieur a une vitesse inferieure a celle des chaines 
du tapis inferieur. 

Un autre but. de la presente invention consiste a suppor- 
ter le tablier ou tapis roulant superieur de la machine a 
l'aide de galets de guidage portes par le chassis superieur 
et autour desquels les c.iaines disposees sur les deux cotes 
de ce tapis roulant s'enroulent, ces galets de guidace et?r.t 
d ! abord disposes de fagon a supporter ce tapis roulant supe- 
rieur en position dite contractee, a partir de laquelle le brin 
inferieur du tapis qui porte centre la surface superieure du 
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rouleau de fourrage peut se deployer a mesure qu f augaente le 
diametre dudit rouleau, de telle sorte qu'il est possible cie 
former un rouleau de fourrage de diametre relaoivement grand 
dans ladite machine entre ies Sapis roulsnts superieur et in- 

5 ferieur precites. Par ailleurs, 1 1 invent ion a pour but de £ ai- 
re supporter le tapis rculanv superieur (qui se compose de pre- 

ference de chaines sans fin Algposees d e ehaqu-8 cot e d u tapis 

et entre lesquelles s'etendent des barres identiques, paralle- 
les entre elles) par des organes de guidage relativement mobi- 
le les, qui servent a maintenir les brins superieurs et infex-ieurs 
desdites chaines du tapis superieur precite ainsi que les 
barres qu 1 elles portc-nt hors de contact entre elles pendant le 
deplacement relatif produit entre ces brins dan:i toutes les 
conditions de travail de la machine et que lies que soient les 

15 dimensions atteintSs par le rouleau de fourrage ou matiere ana- 
logue forme par la maenme, tandis que les pattes portees par 
les chaines du tapis roulant inferieur facilitent egalementle . 
dachargement du rouleau de fourrage hors de la machine. 

Les caracteristiques ameliorees de la machine a former . 

20 les rouleaux de fourrage suivant la presente invention font 
partie integrante d'une machine complete qui presente par ail- 
leurs d'autres caracteristiques nouvelles et brevetables, en 
plus de celles de la presente invention et qui somr par conse- 
quent egalement comprises dans la machine et font 1'ob.jet d'au- 

25 tres demandes de brevet dont la demanderesse de la presente 

invention ainsi que d'autres, sont les inventeurs. Pour permettre 
cependant une . comprehension plus complete des details et du. mo-, 
de de f enctionnement de la presente invention, on decrira une 
machine complete a laquelle se refere la presente invention 

30 et que montre sb en detail les dessins annexes, les caracteris- 
tiques propres a la presente invention etant mises en relief 
au cours de la description qui suit. ■ 
Sur les dessins annexes : 

La figure 1 montre scnematiquement en elevation laterals 
?5 une machine a former les rouleaux de fourrage, cette machine 
comprenant les principes de la presente invention; on vcit sur 
cette figure les differentes parties prevues pour a:iorcer la 
formation du rouleau de fourrage, le tapis roulant superieur 
etant represents en position compacte ou ccntractee. 
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La figure 2 est une vue analogue a la figure 1 , nais 
avec certains organes de la machine sensiblement dans la posi- 
tion qu'ils occupent lors de 1 1 achevement d'un rouleau de 
fourrage ayant la plus grande dimension autorisee par la 
5 machine. 1 

La figure 3 est egalement une vue en elevation laterale 
de la machine alors que ses organes sont places en vue d 1 assu- 
rer 1^ de charge inert d'un rouleau de fourrage. 

La figure 4 est une vue en bout d'un detail d'une partie 
1C de la machine en regardant suivant les fleches 4-4de la fig. 3- 
La figure 5 "est une vue en elevation d'un detail de la 
machine, le neme que celui represents figure 3- 

La figure 6 est une autre vue partielle er elevation 
laterale f aite a une plus grande echel.le par rapport aux 
15 figures precedentes, afin de mieux representer des parties dis- 
tinctes du mecanisme d'entrainement et de conimande de la machi- 
ne. 

La figure 7 est une vue partielle en "bout de la partie 

de la machine que montre la figure 6. . 
20 La figure 8 est une vue partielle, en elevation laterale, 

de la partie arriere et ihferieure de la machine, representee 
a une echelle agrahdie par rapport aux figures 3 a 5? afin de 
mieux montrer des details relatifs a I'extremite airiere du- 
tapis roulant inferieur de la machine et des extremites souples 
23 du plancher ou lit de celle-ci. 

La figure 9 est une vue analogue a la figure -8 mais mcn- 
trant les extremites du plancher ou lit en position basse afin 
de faciliter le dechargenent d'un rouleau forme sur la machine. 

La figure 10 est une vue partielle en elevation arriere 
30 de la partie de la machine que montrent les figures 8 et 9, .en 
regardant selon les fleches 10-10 de la figure 8. 

La figure 11 est une vue partielle en elevation laterale 
et a plus grande echelle, par rapport aux figures 1-3, afin 
de mcntrer des organes complementaires de guidage pour le 
^5 ta z is roulant superieur. 

La figure 12 est une vue arriere partielle d'un detail de 
la machine representee figure 11, en regardant suivant les fle- 
ches 12-12 de cette figure, certains elements du mecanisme 
etant representes en position normale de travail. 



.7 



2226923 



La figure 13 eat; una vue analogue a la figure 12 mais 
nioivbrant ces elements de mecanis:ne en position litre ou de 
repos. 

La figure 14 est ^ne vue partielle, en partie schematique 
5 montrant le role de la partie de machine que montrent les 

figures 11 a 13 en conibinaison avec le plancher ou lit de la 
dachl-ne— e-t— awe— ta-pi-s r o u 1 ant^^fe^a^^de celle^c-i^ 

La figure 15 est une vue en "bout partielle de la partie 
de la machine que montre la figure 14, mais en regardant sslcn 
10 les f leches 15-15 cette figure. 

La figure 16 est une vue partielle en plan d'une partie 
du plancher et des chaines du tapis roulant inferieur de la 
machine ; 

La figure 17 est une vue en elevation arriere du support 

15 du plancher et du tapis roulant inferieur de la machine. 

La figure 18 est une vue en coupe partielle, a une echel- 
le legerement agr£.ndie, de l f ensemble represents figure 16, 
;iais vu selcn les f leches 18-18 de celle-ci. 

Si l ! on s ?eporte tout d'abord aux figures 1 a 3 5 on volt ' 

20 que la machine representee sur celles-ci comprend un chassis . 
de base ou inferieur 10 qui possede des agencements lateraux . 
semblables de profiles rigidement assembles, par exemple par 
soudage ou precede analogue. Chaque cote de ce' chassis com- 
prend un organe inferieur horizontal ou longeron 12 dont 

25 I'extremite avant est reliee a un montant ou organe vertical - 
14 de hauteur relativement imp.ortante. De metne/ perpendiculai- 
rement au point de raccordement entre cbs organes 12 et 14,-- 
il est prevu une traverse 16 dont 1 ? extremite correspondante 
est egalement fixee de fagon rigide a 1' assemblage ou jonction 

30 des organes 12 et 14. Un court profile 18 s'eleve a partir de 
la partie arriere de 1' organe inferieur 12, et l'extremite 
superieure de ce profile 18 se raccorde a une extremite d'une 
entretoise 20 qui s'eleve obliquement vers 1' avant de la ma- 
chine tandis que 1 ! extremite avant et superieure de I'entre- 

35 toise 20 se raccorde au sommet de 1 F organe ou montant verti- 
cal 14. De chaque cote de la machine 1' organe vertical 14 
porte un bati forme essentiellement de profiles 22 et 24 
formant un certain angle entre eux, l 1 extremite arriere de ces 
profiles etant fixee a la face avant du montant vertical 14 

40 corresponaant , aiors que les extreniites avant de ces mer.es 
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profiles sont raccordees entre elles et egalement soudees ou 
rivees a des plaques polygonales 26 fixees a leur tour aux e>:- 
tremites d'une traverse, horizontals 28 qu'elles recouvrent. 
Les differents elements de chassis decrits jusqu'a present 
5 et qui constituent le chassis de base 10 peuvent §tre realises 
sous forme de profiles relativement lourds, ou tubulaires, en 
U ou autres, ou selon toute autre forme de profile du type habi- 
tuellenient utilise pour realiser des chassis et Satis du genre 
decrit. 

10 Un chassis auxiliaire ou superieur 30 est egaleaent pre- 

vu et se compose' de batis lateraux formes chacun d'un profile.. 
rectiligne 32 dont les extremites sont fixSes aux extrerdtes 
opposees d'un profile 34 de forme incurvee. La partie la plus - ■ 
haute de chaque element lateral s'articule en 36 sur un palier: . . 

1 5 approprie fixe a 1'extremite superieure d'un profile ou montant 
vertical 14 du chassis de base, ainsi qu'il ressort clairement 
des figures la 3. Une traverse appropriee 38 s'atend .egaleaent . 

entre les extreraites superieures des entretoises d* angle 20. 

du chassis 10 afin de stabiliser la liaison entre le chassis - 

20 superieur 30, aux cotes opposes de celui-ci, grace aux articu- 
lations 36, et l'extremite superieure du chassis de base 10. 
L'extremite superieure de ce chassis de base 10 est ep. outre 
stabilisee dan-s le sens transversal par un autre tube transver- 
sal 40 ou autre organe horizontal formant entretoise , qui s'e- 

25 tend entre les consoles 42 fixees aux faces anterieures des 
jnontants verticaux 14, par exemple par soudage. 

L'extremite inferieure arriere du chassis superieur 30,-. 
en regardant les figures 1 et 2, comporte egaleaent une traver- 
se 44 qui s'etend entre les batis lateraux opposes composes des 

50 profiles 32 et 34. 

Le chassis superieur peub se deplacer entre sa position 
inferieure de travail, que montrent les figures 1 et 2, et sa 
position deployee ou de dechargement ,. que montre la figure p, 
grace a deux verins hydrauliques 46 dent les extremites cprc- 

35 sees sont filxees respectivement aux profiles 22 et 32 du chas- 
sis de base 10 et au .milieu du chassis superieur 30, com-e le 
montrent; les figures 1 - 3- Des tuyauteries hydrauliques ar; re- 
prices, de type classique mais non represents,, sent branches 
aux extremites opposees des verins 46 et 1 1 installation est 

^O agencee de telle sorte que ces deux verins operent simultar.l— 
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ment, de chaque cote du chassis, et cela en toutes circons- 
tances. 

Ainsi qu'on peut le ' cons tat er d'apres les figures 1 a 3 
le chassis de base 10 est muni de deux roues classiques 4-8 

5 montees de part et d 1 autre du .chassis par tout noyen appro- 
prie, par exesple un essieu (non represent©), mais de type 

CT>nvBirti~oiin: el , af±n de—permfrt-t-re-l-e- rea^-p-quago de la — aacMne 

a former les rouleaux de fourrage suivant la presente inven- ' 
tion a 1 aide d'un tracteur ou autre machine similaire, a 

10 travers champs, de aaniere a obtenir un rouleau de fourrage ou 
autre produit de recolte. Si l f, on se reporte maintenant a la 
figure 6, on voit que I'extrsmite avant de la machine comporse 
une boite de vitesses 50 de type approprie , montee sur des sup- 
ports trafisversaux egaleaent appropries, par exemple la tra- 

15 verse 28. Cette boite de Vitesse est entrainee par un arbre 
52 pouvant etre accouple a l^xtremite coiamandee d'une prise 
' de force du genre couramment prevu a I'arriere d ! un -fcracteur 
ou autre niecanisme analogue d'entrainement . Un arbre de sortie 
54 emerge sur un cote de la boite de vitesses 50, comme'le 

20 montrent les figures 1, 2, 5 et 6. 

Vers 1' avant et a partir de I'extreciite anterieure du 
chassis de base 10 s'etend transversalement une tete de- ra- 
massage 5$ du type con?u pour attaquer, soulever et propulser 
vers I'arriere un andain de fourrage a I'etat au mo ins demi- 

25 sec, forme- sur un champ. La figure 7 niontre partiellement la 
partie artiere de cette tete de rernassage 56. Celle-ci coui- 
prend un tambour auni d'une serie de fentes circulaires 58, 
espacees transversalecient, a travers lesquelles une serie de 
doigts ou aiguilles elastiques (non representes.) , de- type 

30 classique bien connu dans le domaine des machines agriccles, 
s'etendent afin de rsmasser un andain 60 de fourrage au coins 
a I'etat demi-seche , cotwae le montre la figure 6, afin de le 
presenter a i'extremite d f entree de la machine. Ces doigts 6- 
lastiques sont er.trair.es par un arbre 62 dans le sens horai.vo 

^5 (en regardant par exemple la figure 1), grace a des aoyens qui 
seront deer its plus loin, de maniere a soulever et faire pro- 
gresser la matiere de la recolte entre deux cylindres de com- 
pression 54 et 66 qui assurent le nivellement de 1 ! andain, 
et de preference, repandent en quelque sorte celui-ci en 

n-C travers de la machine a mesure qu'il passe entre ces cyiir.iroe. 
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La matiere aplatie at en quelque sorte etalee attaint 
ensuite 1 .'extramite d' entree du tapis roulant inferieur qui 
passe autour du cylindre entraine 68 et est supporte par un 
arbre passant entre les paliers 69 montes respectivenent sur 
les profiles lateraux 24 disposes de part et d" autre du chas- 
sis de base 10, comme le montre clairement la figure 6. 



par deux arbres transversaux dont les extremites opposees 
sent montees dans des paliers appropries egaleaent nontes 
sur les profiles 24 du chassis de base, de part et d' autre de 
la ciachine, ainsi qu'il ressort de la figure 6. 

Les moyens prevus pour assurer 1' entrainement du tapis 
roulant inferieur coapreiment de preference une serie de 
chaines scuples et sans fit, clairement visibles sur la figure 
14, disposees a des intervalles transversaux reguliers et 
passant d'une part autour de barbotins 72 montes sur des 
arbres 74, a I'ex-remite avant de ce tapis roulant, et d' autre 
part, sur des surfaces circulaires de guidage 75 a l'extremite 
arriere foraee sur des tubes-supports transversaux 83. Le 
plancher est raidi et rendu solidaire du chassis 10 par une 
serie de barres transversales 78 dont les extremites opposees 
sont convenablement reliees par exemple aux longerons horizen- 
taux 12 du chassis inferieur 10. Les brins superiors des chai 
nes 70 coulissent de preference dans des gouttieres ou gorges 
79 en materiau resistant a l'usure, lesquelles sont convenable 
nent fixees au plancher 76 sur toute la longueur de celui-ci, 
comcie le montfent les figures 16 et 18, ces gouttieres 79 
etant suffisantes pour assurer un guidage precis des chaines 
en les maintenant a l'ecarteaent lateral voulu.. 

Si l'on se reporte maintenant aux figures 8 et 9, on veil 
egalesent qu'un aaillon sur deux des chaines 70 porte une 
patte ou pale d'attaque 80. Etant donne que les brins supe- 
rieurs des chaines 70 se deplacent dans le sens des flecnes 
comae l'indique la figure 8, 'on constate que le bord d'attacu 
de ces pattes ou pales 80 s'etend sensiblement a angle droit 
par rapport a l'axe de la chaine, et que le bord superieur ie 
chaque patte ou pale 80s' incline vers 1' arriere et veri le 
bas. Une telle disposition non seuleaent facilite le mouve:r.er. 
de rotation d'un rouleau de fourrage ou analogue dans le sens 
anti-horaire (en regardant les figures 1 a 3) mais en outr-:, 
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du fait de l'attaque pi-ocuite par les bords avant perpendicu- 
laires des pattes ou pales 80 sur le rouleau de fourrage, les 
tiges qui constituent celui-ci out tendance a se placer dans 
une direction sens ibis sent circonf erentielle , de telle sorte 
que l'on constate une forte tendance du rouleau, pris dans 
son ensemble, a evacuer la pluie et autres substances atmos- 
pfaeriques-r-pa j exosplo lorsque le r oule au f eme par la oaohi- 



ne est laisse a demeure dans un champ. D 1 autres details 
relatifs au role du tapis rouiant inferieur et de l'extrenite 
de guidage du plancher 76 seront exposes plus loin. 

Le chassis superieur 50 et certains cylindres et barbc- 
tins de guidage, qui le coapletent, supportent le tapis rou- 
iant superieur 82 que les figures 1 aj montrent dans ses 
grandes lignes. Ce tapis rouiant se compose de preference 
de deux chaines souples et sans fin 84 du type a maillons, 
dont les exeoples partiels sont indiques sur les figures 4, 7 
et 15. A des mtervalles reguliers et appropries, par exesple 
de l'ordre de 20 a 25 cm, une serie de barres 86 s'etendent ■ 
entre ces chaines sur pratiquement toute la largeur de la 
machine. Les figures 7 et 15 montrent des exemples partiels 
de ces barres. En coupe transversale , ces barres peuvent avoir 
une forme carree ou toute autre forme geometrique, par exemple 
cylindrique, afin d'offrir une certaine resistance a la flexion 
surtout lorsqu'elles portent contre la peripherie du rouleau 
de fourrage en formation 88, dont un exemple-type fait l'objet 
de la figure 2. Le tapis rouiant superieur 82 est supporte 
par differents galets ou cylindres et barbotins de guidage 
et par les aretes des barres de guidage, comme il est decrit 
ci-apres. 

Si l'on se refere en particulier aux figures 4 et 5, 
on constate' qu' a proximite de chaque cote du chassis superieur 
50 et a un certain intervalle a l'interieur du cote considers, 
se trouve une barre incurvee 90 convenablement fixee a 1' ele- 
ment ou profile incurve de chassis 54 correspondent , ces 5.1-5- 
ments 54 etant prevus de part et d 1 autre du chassis superieur 
50, cette fixation s'effectue grace a des consoles appropriates 
respectives 92 et 94, fixees auxdits profiles 34 ainsi ^u'sux 
barres 90, et boulonnees entre elles comme le montrent les 
figures 4 et 5. Les bcrds . opposes des barres incurvees 90 sent 
arrondis de facon a -les renfercer et aussi a reduire l'usure 
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minimum. Le bord exterieur 96 est convexe, tandis que le 
bord interieur 96 est concave. Si l'on se reporte aux figures 
1 a 3, on n'y trouve pas ces barre* incurvees 90 mais il est 
evident que celles-ci epousent sensiblement la forme des profi- 
les incurves 54 et que le brin superieur des chaines 84 du 
tapis roulant superieur 82 porte contre le bord convexe 96 
de chacune des barres^ irrcurve^3-de-suidage-90 . 



10 



De part et d' autre du chassis superieur 50, a proximite 
de ses extremites, des bar'botins de guidage 1C0 et 102 de 
type approprie sont supportes. grace a des etriers respectifs 
fixes aux extr .mites opposees de 1' element incurve 54, de 
part et d'autre du chassis. Aux extremites d'un arbre 104 sup- 
ports dans des consoles a palier 42 pres de l'extremite supe- 
rieure des montants 14, se 'crouvent des bras 106 et 108, dispo- 
15 ses deux par deux et orientes a 1'oppose' l'un de 1' autre. Ces 
bras comported respectivement des dispositifs de prise et 
d'extension pour agir sur le tapis roulant superieur 82, et 
-lis servent de chassis pivotant complementaire. Les extremites 
de ces bras supported des barbotins rotatifs de guidage 110 
20 et 112 situes pres des extremites exterieures de ces bras, et 
les chaines 84 du tapis superieur 82 s'enroulent autour de ces 
barbotins de la facon indiquee sur les figures 1. & 5- dernier 
lieu, un barbotin d'entrainement 114 est prevu de part et 
d'autre du chassis principal et fixe a un arbre commande 116 
25 supporte dans des paliers appropries fixes par rapport au 
chassis principal 10. Bien entendu les chaines 84 du tapis 
roulant superieur 82 passent egalement autour de ces barbotins 
d'entrainement 114. Le brin inferieur du tapis roulant superieur 
82 glisse egalement sur la surface superieure incurvee d'organes 
30 mobiles auxili*ires de guidage 118 dont les details de construc- 
tion clairement visibles sur les figures 11 et 14 font l'objet 
de la description ci-apres. 

La tete de ramassage 56 est montee pivotante par son ex- 
tremite arriere sur un arbre 12C monte a son tour pivotan", u 
35 ses extremites, dans des paliers 122 fixes aux longerons 24 
du chassis, de chaque cote de la machine j L'extrecite avant ce 
la tete de ramassage 56 est retenue elasticuement contre tour 
mouvement descendant par deux resscrts 124 relies respective- 
ment a une extremite de la traverse 28 du chassis de la machine 
40 et, a l'extremite opposee, a des plaques terninales de la z.z? 
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56, de part et d 1 autre de celie-ci. On peut eventuellement 
monter en rotation des roues auxiliaires (non representees) 
aux extremites opposees de la tete de ramassage 56, de faqon 
qu'elles portent sur le sol. 

Le cylindre compresseur superieur 64 est supporte par 
un arbre 126 dont les extrecites sont logees dans des paiiers 
prevTTS^-a^^^s-toas-1€87^^aont-re-e n particulier 1 -a^-igure— 
6; l'extremite arriere de ces bras est supportee par des axes 
de pivotenent 130 montes dans des consoles a palier 152 fixees 
aux montants verticaux 14 du chassis. Les extremites oppo- 
sees des bras 128 disposees de part et d' autre de la machine 
portent des etriers 154 et a partir de chacun de ceux-ci 
s'etend vers le haut une tige 156 entouree par un ressort de 
compression 158 dispose entre cheque etrier 154 et une console 
140 fixee a son tour sur des flasques lateraux 142 de la aachi- 
ne. 

Lecanisme d ' entrainement 

Ainsi qu'il a ete expose plus haut, la puissance necessai- 
re pour actionner cette machine est derives d'une prise de 
force de tracteur ou autre source similaire, qui entraine 
l'arbre d' entree 52 de la boite de vitesses 50 de la machine. 
L'arbre de sortie 54 de la bpite de vitesses 50 (fig. 7) porte 
sur son extremite ext;erieure une roue dentee (figures 6 et 7) 
L'arbre 54 traverse egalement la roue dentee 144 et porte a 
l'exterieur de celle-ci une poulie 146 a gorges multiples, 
de diametre relativement important. Une chaine 148 passe au- 
tour de la roue dentee 144 qui constitue le pignon d» entrai- 
nement. La chaine 148 entrainee par le pignon 144 passe autour 
d'un pignon fou -150 monte dans un palier fixe a 1' element de 
chassis 14; rinsuite, la chaise 148 passe autour de deux autres 
pignons fous 154 et 156,'avant de revenir au pignon d» entraine 
ment 144. Par consequent, tous les mouvements de la machine, a 
1' exception de ceux du tapis roulant superieur 82, sent 
assures par la chaine a rouleaux 148. 

Une autre roue dentee pour chaine, designee en 156 ez 
de plus petit diametre que le pigncn 152, est fixee a une ex- 
tremite de l'arbre pivot ant 150, et un pignon d'ei:rraiiio~er.t 
est fixe, a l'arbre 125 du cylindre compresseur superieur 54 
af in d'er. trainer celui-ci & V aide d'une chaine a rouleaux 
152 qui passe autour de deux piyaons 156 et 160. Les diffl-- 
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rents plans verticaux dans lesquels les paires de pignons de 
transmission, respectivenent de commar.de et cccmandes, sent 
disposees, ressort plus clairement sur la figure 7. 

.Le pignon de chaine 156 commande un pignon plus petit 
164 solidaire de 1'arbre 120 et se trouve dans le neme plan 
que la roue dentee plus grande 166. Une chaine a rouleaux 

168 pgp-sp antnnr des pign ons 164 et 166 afin d' assurer la re- 

tation de l'arbra 62 qui entraine a son tour les doigts elas- 
tiques de ramassage que porte la tete 56, en operant dans les 
rentes circulaires 58 de celle-ci. 

L'arbre de sortie 54 de la boite-de vitesses fournit 
egalecent la puissance necessaire pour actionner le tapis rou- 
lant superieur 62. Cela s'obtient grace a la p.iuiie 146 a 
gorges multiples, solidaire de I'extremite exterieure de l'ar- 
bre 54, ainsi qu'on I'a vu plus haut, et grace aussi a une 
autre poulie. a gorges multiples 170, qui est la pouiie cemman- 
dee. Une serU correspondante de courroies trapezo Males 1?2 
passe autour des poulies a gorges multiples 146 et 170 mais 
avec beaucoup de mou, ce qui fait que cette transmission sert- 
en meme temps de ce que l'on peut considerer comme un embrayage 
en fenction du degre de tension applique au jeu de courroies 
sans fin 172. A cet effet, une poulie multiple 174, dite pou- 
lie de' tendeur, est montee en rotation sur I'extremite exte- 
rieure d'un bras 176 qui s'articule en 178 sur une console 
plate 180. Un ressort de traction 182 est monte de facon a 
soulever noraaleaent la poulie de tendeur 174 vers sa position 

de repos (debrayage). 

Le but du.dispositif d'embrayage expose ci-aessus est de 
stopper le mouvement du tapis roulant superieur 82 des que le 
chassis superieur 50 atteint une position haute ou de decharge- 
ment que montre la figure 5. Lorsque cela se produit, le tapis 
roulant inferieur comprenant les chaines 70 continue de fonc- 
tionner dans le sens propre a expulser de la machine le rou- 
leau ccaplet de fourrage ou autre recolte 88. Ce mouvement 
continu du tapis roulant inferieur est assure par le pijnon 
commande 154 solidaire de I'extremite exterieure de l'arbre 
suppcrtant les pirnens 72 des chaines 70. 

Le fonctionnenent de ce mecanisme a embrayage est; assure 
en fonction de la position des poulies du tendeur 174 par rap- 
port aux courroies 172. Le deplaceaent du bras 176 dans le 
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sens propre a tendre les ccurroies 172 est **«» grace » 
on cable 184 dent one extrtaite est arcrae a an crocne. 13= 
porte par 1'extremite avant du lavier 176 at dont 1'autre 
extreaite est attaches i an eras ccurt 18S qui fait saxllxe 
vers 1'exterieur to. I'll*-* J2 4" ^ssis superieur JO 
ains i que le montrent les fibres. 1 et J. On pent eventuelle- 
^o^oWW^or^^a^-^ e force actuate 
entre cette autre extremite du cable 184 et le eras 188, co-- 
M 1'indique la figure Si 1'on cohere lea, figures 1 a, p, 
" constate que, sur la premiere, le cable 184 est tender 
raison de la position donnee au bras 188 sur le cnassxs sap - 
rieur JO, de telle sorte que les poulies 174 du disposxtxx cen- 
deur sclent en position propre a tendre ces ccurroxes 1.2, 
oe qui assure 1 • entraineae.lt des poulies 170 par las poulxes 
Z Imande 146 et actionna le tapis superieur 82 a une vxtes- 
se determinee qui, dans las conditions optisales, est legere- 
ment inferieure i la Vitesse superf icielle des cnaxnes ,0 du 
tapis roulant inXSrieur. A titre d' example,, on a constate que 
la difference d' environ cinq pour cent est particulxerement 
effioace, car elle tend a faire en sorte que le tapis roulant 
inferieur 70, qui se dejlace plus vite sollicite constant 
le rouleau de f carnage vers I'extremite de dechargement de 
la machine; an revanche, la position particuliero qu' assume 
l.extremite aniens du chassis superieur JO at du tapxs 
roulant superieur 82, pendant la formation dudit rouleau, 
interdit a celui-ci tout mouvement premature d'evaouatxen. 
Cast la une caracteristique essantialle de la presente 
invention. Ainsi qu'il apparait sur la figure J, lorsque la 
cMssis superieur JO a tti releve Jusqu'4 la posxtxon de 
dechargement, le cable 184 so detend et le ressort 182 soule- 
r las poulies du tendaur 174 duequ'a la position de detente 
des ccurroies, ce qui steppe 1 • entrapment du -tapis roulant 

superieur 82. # m 

r ..,„^ dg ^loie^ du tgajg roulant suoerxeur 

,c ~ n y a lieu nontenant de se referer de nouveau aux 

figures 1 et 2 qui montrent au aieux les positions initiale et 
finale du tapis roulant superieur 82. Lorsqu'on anorce *a 
foraation d'un rouleau de fourrage ou recolte analogue, 
1'andain 60 se presente a V extreme avant du tapis roulant 

40 inrerieur covenant les chair.es 70. Sur la figure 1, or. vet 
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que la position initiale du brin Inferieur du tapis roulant 
superieur 82 passe sur les organes auxiliaires de guidage 
118 de chaque cote des surfaces internes des flasques lateraux 
192 de la machine, qui s'etendent entre les montants 14, les 

5 entretoises diagonales 20, les profiles 18 et les longerons 
horizontaux 12, auxquels ces flasques sont fixes, comme ils 

Le_s.ant— p.axL-aillB-ur_s_aux el ements ou profiles obliques 22 et 

24. De meme, des flasques lateraux complement aires 194 sont 
prevus de fa<?on a couvrir la plus grande partie de l ! espace 

10 delimite par les profiles 32 et 54 du chassis superieur 

Chaque flasque lateral. 192, 194- sert a delimiter et confiner 
les extremites opposees du rouleau de fourrage 88 en ccurs de 
formation, D'apres la figure 1, on voit que la partie initiale 
du rouleau de fourrage ou analogue qui est en cours de fcrca- 

15 tion se constitue dans un espace 196 en forme de coin qui est 
plus etroit a l'avant qu'a l'arriere et que. cet espace est 
delimite sur le dassus par le brin inferieur rectiligne du 
tapis roulant superieur 82, entre les pignons 114 et les orga-, 
nes auxiliaires de guidage 118, d'une part, et le brin'supe-' 

20 rieur du tapis roulant inferieur forme par les chaines 70, 

d 1 autre part. La forme de cet espace facilite sensiblement 

l'amorqage de I'effet d'enroulement du fourrage, surtout en ce 

qui concerne I'extremite d 1 entree, plus etroite, de I 1 espace 

f 

196; cet enroulementde la matiere recoltee se produit du fait 

25 que le brin inferieur du tapis superieur 82 et les chaines 70 
du tapis inferieur se deplacent dans des directions opposees, 
comme le montrent d'ailleurs les flfeches sur la figure 1, 
Lorsque cette action a. lieu, le tapis roulant superieur prend 
la forme d'un N et se. trouve en position contra.ctee ou coapac- 

i>0 te. Dans cette position, on constate qu'une longueur conside- 
rable du tapis roulant qui s'etend vers le bas, a partir des 
pignons 110, passe autour des pignons 112, et remonte vers 
les pignons -102, est "ramassee" du moins en partie dans 
l f espace final enent occupe par le rouleau de fourrage 86, 

55 espace qui est delimite par. la forme circulaire donnee au brin 
inferieur du tapis roulant 82, ainsi qu'il ressort de la figu- 
re 2. Le deplacement du tapis superieur 82 entre sa position 
contractee et compacte de la figure 1 et la position derloyee 
et finale que montre la figure 2 est controle par le mecar.isae 

40 reliS aux extremites opposees de l'arbre 104 auxqu^lles sent 
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fixees les extremites des bras 106 et 108. Ce me can is me de 
commande comprend un ;jeu de deux cames-plateaux 198 fixes 
respectivecient aux extresiites oorrespondantes de I'arbre 104 et 
orientees radialement par rapport a celui-ci. Un cable 2CC 

5 est attache par une extremite a un goujcn 202 porte par .les 
canes-plateaux 198. De la, ce cflble passe autour d'une poulie 
d e guidage 2 04- s upp ortee par un bras-console 2C6 fixe a l T ex- 
trer::ite superieure du cadre coaprenant les montar.ts vertioaux 
14. II est evident que cnacun des mcntants 14 de ce cadre 

10 situes de part et d 1 autre de la machine, supporte un bras- 
console 2C-6et une poulie de guidage 204 , de meme qu'il y a 
un cable 2C0 de cha;ue coto de la machine. L ! autre extremite 
du cable 200 est attacnee a une extremite d'un ressort de trac- 
tion reiativement puissant 2C8 dont l f extremite opposee est 

15 ancree a un doigt 21C fixe a un profile de chassis 18, de part 
et d' autre de la machine. Grace a cette disposition, le brin 
-inferieur du tapis roulant superieur 82, situe enrre les pi- 
gnons 114 et les organes de guidage 118, est progressive-sent 
souleve par le rouleau de fourrage; il s'ensuit que le brin m - 

20 inferieur de ce tapis roulant est souleve par rapport aux or- 
ganes auxiliaires de guidage 118. Ainsi qu'il sera decrit plus 
loin, ces organes auxiliaires de guidage 118 seront escamotes 
dans des espaces de rangement prevus dans les fla.^ques late- 
raux de la machine afin de ne pas gener le mouvement des extre- 

25 mites du rouleau de fourrage 88 ou autre matiere en cours d ! 
enroulement. De meme, ce mouvement ascendant du brin inferieur 
du tapis roulant 82 exige I 1 extension de la partie de ce brin 
inferieur qui porte centre la surface superieure du rouleau 
de fourrage 88. Oette extension du brin inferieur est assuree 

50 par la rotation en sens anti-horaire des bras 106 et 108, vus 
en regardant les figures 1 et 2, A cette rotation s'opposent 
des ressorts 208 disposes de part et d 1 autre de la machine, et 
cela se traduit par 1 1 application d'une force de compression 
appropriee au rouleau £8, afin de le rendre plus compact. De 

55 meme, des que i:e brin inferieur du tapis roulant superieur k2 
est parvenu a sa position d 1 extension maximale, comme le mon- 
tre la figure 2, les chaines de ce brin inferieur portent 
centre les bords concaves ces barres incurvees de guidaje -C 
fixees re'spectivement aux profiles incurves 5^ du chassis su- 

40 porieur 20, de telle sorte que ledit brin inferieur du ta;-!,-. 
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roulant superieur ne puisse pas gener d'une fag on quelconque 
le mouvement du brin superieur du meme tapis roulant, ainsi 
qu'il apparait clairement sur la figure 2 qui montre la posi- 
tion dans laquelle ces brins superieur et inferieur se rappro- 

5 chent le plus l'un de 1" autre. 

Far suite de la tension constante qu f exercent les ressorts 

208 s ur le-s-^toas-^QS o t 108, ot surt o ut c ur le s pi gnons de 

guides 110 et 1*2 que portent ces bras, les chaines formant le 
tapis roulant superieur 82 se trouvent constamment en prise 

';0 avec les differents pignon.3 de guidage. En outre, du fait que 
les chaines qui s'etendent de part et d ! autre du tapis superieur 
82 engrenent avec les pignons de commande 114- cales respective- 
Kent sur les extremites opposees de i 1 arbre 116, on ne constate 
aucune tendance a produire des variations dans les mouver.ents 

15 des chaines situees aux extremites opposees du tapis superieur, 
et de ce fait les barres 86 de ce tapis seront const ancient 
inaintenues eri position parallele aux axes des divers arbres 
disposes entre les deux cotes de la machine. 

On constate egalement, notamment d'apres les figures 1 ' 

20 et 2, que meme si le tapis roulant superieur a la possibilite 
de se deplcyer autour d'un diametre. relativement important du 
rouleau de recolte 88, diametre qui peut atteindre par exenple 
1,80 a 2,15 on constate qu'a aucun moment le tapis superieur 
n'atteint une position tres en porte-a-faux vers I'exterieur, 

25 ce qui assure constamment un aspect compact dudit tapis. 

Si I 1 on se reporte maintenant aux figures' 11 a 14, qui 
montrent des details de construction des organes auxiliaires de 
guidage 118, on.voit que ceux-ci presentent une surface supfi- 
rieure arrondie en arc de cercle 212 sur laquelle coulissent les 

pO chaines 84 du tapis roulant superieur 82. Kormalenent, ces 

organes de guidage 118 sont maintenus en position deployee, dans 
laquelle les represente la figure 12. Cette position est assu- 
ree par un arbre 214 dont une extremite s'articule sur une 
pr.tte 216 portee par l'organe 115. Un ressort de compression 

^5 218 entoure cet arbre 214 af in de solliciter normalement I'or- 
gane 112 en position saillante ou de travail telle qut le centre 
la figure 12. Le resscrt 218 s'etend entre une rondelle fix'.c 
a 1 ! arbre 214 et .une ccr.sole 2^0 supportee par une equerre 
apprcpriee fixee contre la face exterieure des flasques latsraux 

40 1921 de part et d 1 autre de la machine. L'organe 118 presente en 
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outre deux janbes . paralleles 222 qui s'articuient sur un axe 
horizontal 224 convenablsment fixe au flasque lateral corres- 
pondent 192. Oe flasque lateral presente en outre une ouverture 
appropriee 225 a travers laquelle l'organe 118 peut se depla- 
5 cer pour parvenir a la position escaaotee que nontre la figure 
15, contre la force du ressort de compression 218. 

t.ps organes de gui dage 113 disposes de ol-aque c6te de 

la machine sont deplaces positivement entre la position sailian- 
te que nontre la figure 12 et la position escamotee que mcntre 
10 la figure 15 lorsqu'ils sont sollicites par les extremit6s . 

opposees du rouleau 88 de fourrage ou autre produit de recolte. 
Ces organes 118 sont egalement maintenus en position escamotee 
aussi longtemps que le rouleau 88 reste dans la machine. Toute- 
fois, apres le dechargement de la machine, les ressorts 218 
15 retablissent ces organes 118 dans leur position saillante ou 
de travail, que montre la figure 12, afin que le brin. inferieur 
du tapis roulant s aperieur 82 puisse glisser sur le support 
sinsi forme, du fait que ce tapis 82 forme une des limites de 
l'espace en forme de coin 196. 
20 Operations de dechargement . 

Des que le rouleau de fourrage 88 (ou mat i ere analogue) 
a atteint un diametre prevu ou maximal selon la possibility de 
formation de la machine, 1'operateur du tracteur actionne une 
vanne (non representee), afin d'introduire du fluide sous 
25 pression par des moyens conventionnels dans une extremite du 
verin 46 et produire ainsi. le relevage du chassis superieur 
50 entre la position des figures 1 et 2 et celle de la figure 5 
Comme il a ete souligne plus haut, ce mouvement libere les 
poulies 174 du dispositif tendeur des courroies 172 et assure 
50 le debrayage du tapis roulant superieur 82 par rapport a la 
source de puissance d ' entrainement . Toutefois, le mouvement de 
recul des brins superieurs des chaines 70 formant le tapis 
roulant inferieur se pour suit du fait de 1* entrainement de 
I'arbre 74 par. le pignon 154 ' Ea observant plus particuliere- 
55 ment les figures 8 et 9, on constate que les chaines 70 portent 
sur un maillon sur deux, alternative ment , des pattes cu pales 
80 destinees a assurer 1' accouplement positif entre ces chai- 
nes 70 et la surface inferieure du rouleau de fourrage ou r.a- 
tiere analogue 88 en cours de formation. Pendant ceile-ci, le 
40 .rouleau tourne dans le sens de la fleche qu'indique la firure 5 
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La forme des pattes, dents ou pales 80 est egalenent impor- 
tante. Elles out en fait un role particulierement "agressif" 
et en tout cas davantage que les barres transversales 86 du 
tapis roulant superieur 82. Les pattes 8C presentent, sur le 
5 brin superieur des chaines 70, un bord d'attaque 226 pratique- 
cient perpendiculaire ainsi qu'une arete 228 inclinee vers le 
bas et vers l'arriere, en les considerant par rapport au sens 
de progression de ces pattes sur le brin superieur des chai- 
nes 70, comme l'indique la fleche sur la figure 9. Le role 
10 des pattes 80 consiste non seuleaent. a s'enf oncer energique- 
ment dans la surface inferieure du rouleau de fourrage 88, 
nais aussi par suite de cette attaque concentree de toutes 'les 
pattes 80 des multiples chaines 70 contre la surface inferieure 
dudit rouleau 88, a produire une orientation circonf erentielle 
15 positive et etendue des tiges et fibres de recoltes de four- 
rage agricole sur 1' ensemble du rouleau, de telle sorte que 
ce dernier, une fois abandonne dans un champ pour alimenter du: 
betail, ait tendance a produire 1 ' egouttement de l'eau de 
pluie et d'autres substances atmospheriques et cela , d'une 
20 msniere particulierement efficace. 

L'extremite de dechargement du plancher ou lit 76 de la 
machine se termine par une serie de plaques semblables 250 
presentant des joues laterales 2J2 orientees vers le bas. Les 
joues laterales des plaques adjacentes 230 sont separees par 
25 des intervalles egaux, comme le montre la figure 10. Les in- 
tervalles 234 ainsi formes sont suffisamment larges pour per- 
mettre le passage des chaines 70 et des pattes 80 qui font 
saillie sur ces chaines, lorsque les" extremites exterieures 
des plaques precitees 230 sont relevees, de la facon indiquee . 
50 figure. 8. Ainsi, les chaines 70 et leurs pattes 80 s'engagent 
dans ces intervalles 234 et cela a pour consequence de degager 
les pattes 80 du rouleau de fourrage en cours de formation, 
lequel tourne alors dans le sens horaire (en regardant les 
figures 1 a 3), tandis que la surface inferieure du rouleau 
35 88 glisse en arriere par rapport au plancher fixe 76 de la 
machine . 

Les extremites anterieures ou internes des plaques 25C 
. s'articulent sur des consoles en U 2?6 soudees sur l'une des 
barres ou traverses 78 qui supportent le plancher 76, comae le 
W montrent les figures 8 et 9. Des boulons 238 assurent cette 
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liaison. Les extreaites exterieures 240 des plaques 250 s'ir.- 
curvent vers le bas (figures 8 et 9), aiais elles sent ncrna- 
leaent maintenues en position relevee par deux ressorts de 
traction 242 aontes de part et d' autre de la machine. Les ex- 
treaites superieures de ces ressorts portent contre un rebord 
244 prevu de cheque cote de la aachine, tandis que leurs 

extreaites ini'eri eures s'a p puien t co ntre un bras lat e ral 2 46 

rigideaent fixe a unw console verticale 248 fixee a son tour 
aux plaques exterieures 230 disposees sur les cotes de la ma- 
chine . Toutes les plaques 230 sont sclidaires, de facon 
qu' elles se deplacent a i'unisson grace a une barre transver- 
sale a section en Z, designee en 250, placee sous les plaques 
2^0 et fixee aux bords inferieurs des noues laterales 232 de 
celles-ci. Le aouveaent descendant des plagues 230 est Unite 
par la butee de 1'aile superieure de cette barre a prof il en 
Z centre un tube transversal 252 du chassis qui s'etend entre 
les c6tes de la nachine et dont les extreaites sont solideaent 
fixees aux eleaents 18 dudit chassis. 

Lorsqu'un- rouleau de fourrage 88 a ete forme gusqu'au 
diametre maximal desire et que 1* on doit decharger ce rouleau 
hors de la machine, si apres avoir releve le chassis superieur 
JO qui degage le tapis rcalant superieur 82 du rouleau 88, 
l'on continue d'actionner les chaines 70, le brin superieur de 
celles-ci' poursuit sa course vers 1'arriere et entraine ainsi 
le rouleau 88 vers 1'arriere et sur les plaques 250. Dans ces 
conditions, le poids du rouleau est suffisant pour suraoncer 
la force des ressorts 242 et pour abaisser ainsi les extreai- 
tes arrieres des plaques 230 ausqu'a la position escaaotee que 
montre la figure 9. II s'ensuit que les pattes ou dents 80 
des chaines 70 continuent d'energer au-dessus de la surface 
superieure des plaques 230, ce qui. pernet aux pattes 80 de 
s'enf oncer dans la surface inferieure de ce rouleau et de 1' 
entrainer vers 1'arriere pour l'evacuer complete::ent de la 
machine. Les que oela s'est prcduit, les ressorts 242 rappel- 
• lent automat iqueaent 1'arriere 240 des plaques 230 en positior 
noraale, e'est-d-dire en position haute que contre la firure t 
i-cur plus de securitS et de protection, le chassis sv:'.- 
' rieur 30 est egaleaent pourvu de plaques de capctage extorieu: 
254 qui entcurens au aoins partielleaent les orgar.es incurv'r 
54 de ce chassis 50, ainsi que l'espace qui les separe. 
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En plus de la caracteristique importante que represente 
la conception du tapis roulant inferieur forme des chaines 
7C et fonctionnant a une Vitesse lineaire superieure a celle 
du tapis superieur 82, ainsi qu'il a ete decrit plus haut, 
5 une autre caracteristique iaportante de 1' invention reside 
dans i'attaque du rouleau de fourrage ou matiere analogue 88 
p ar- Irs p attes du tapis inferieur, attaque qui est sersible- 
nent plus energique que celle produite par les traverses 86 
du tapis rculant superieur 82. Les pattes 80 de la chaine 70 
10 cr usent positiveaent la surface inferieure du rouleau de four- 
rasa ic cu analogue en cour-s de formation, et le font resent er 
vers 1'extremite de dechargeaent de la machine, tandis que 
les barres transversals 86 du tapis roulant superieur 82 
portent contre un secteur etendu de la surface cylindrique du 
15 rouleau de faqon a exercer une action positive sur - celui-ci , 
afin de faire prcgresser cette surface vers l'avant de la- ma- 
chine, ce qui se traduit par un mouvement de rotation du rou- 
leau sur lui-aeae, dans la machine, autour d'un axe trans- 
versal. Toutefois, en raison du poids du rouleau 88, il a ete 
20 juge indispensable de realiser une action plus energique du 
tapis roulant inferieur sur le rouleau que celle qu'exerce le 
tapis roulant superieur sur ce rouleau. Cette difference d'at- 
taque est assuree efficaceaent par les dispositions particu- 
lieres a chacun de ces tapis roulants. 
25 En plus des fonctions exposees ci-dessus qu'assurent les 

tapis roulants inferieur et superieur, les pattes oil dents 60 
du tapis roulant inferieur servent a orienter dans le sens 
circcnferentiel les tiges. et fibres qui constituent le rouleau 
de fourrage, de facon a accroitre le pouvoir d' evacuation de 
30 l'eau de pluie et autres substances ataospheriques lorsque le 
rouleau se trouve dans un champ, a decouvert et a meae le scl 
et d' autre part les barres 86 du tapis roulant superieur 82 
exercent une pression efficace sur le rouleau en ccurs de for- 
mation, ce qui le coapriae d'une facon relativenent uniforms 
j$ pour constituer un rouleau final compact de fourrage ou matiere 
analogue . 

D'apres ce qui precede, oh peut constater que la pr-'scr. re- 
invent ion peraec de reaii-iser une aachine extrer.eaent scupie 
pour former des rouleaux de fourrage compacts et de grandes 
dimensions, tel que foin et autres reccltes similaires. Lee 
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rouleaux sont fori:;£s alors qu'ils sent hors de contact d'avec 
le sol, ce qui . r&duit au cinicun lee pertes de matiere er. cours 
de ramassaije, tout en maintenant les rouleau:: prcprec; et 
relativenent exempts de bcues, cailloux et autre s materiaux 

5 indesirables qui pourrsient se trcuyer dans les chanps ou 

s'effectue la recolte. QJous-les organes mobiles de la machine 
sont entra-tnes par aoteur, a fin d ' obtenir un rencler.oi-t ma^ibal. 
De plus, le tapis roulant superieur est agence et supports par 
un aecanisme qui autorise un deploieaent important du brin 

10 inferieur du tapis rculant, qui porte centre le rouleau en cours 
de formation, la parjbie ccnSractee du tapis en question, 
qui sert a former le brin inferieur deploys precite, est placee 
dans une mesure importante dans I'espace finalement occupe paz* 
le rouleau c^ossissant natiere, ce qui diminue sensiblenent 

15 l'encombrenent d' ensemble de la machine. Ce deploiesient se pro- 
duit en outre automat iquement, sous une tension qui s 1 applique 
uniformement a la surface superieure d-a rouleau en cours de fcr- 
mation, et cela pratiquement depuis le debut de celle-ci 
et jusqu'a l^obtention de la dimension definitive. 

20 Bien que l 1 invention ait ete decrite et representee en se 

rapportant a un mode principal et prefere de realisation et a 
quelques variantes de detail, il est evident que 1 1 invention ne 
doit pas etre consideree comme etant strictement liniitee aux 
variantes proposees et a ce mode principal de realisation, 

25 attendu que d'autres modifications peuvent etre envisages sans 
sortir pour autant du domaine de I 1 invention que definissent 
les revendications ci-apres. 

Par ailleurs, il est a noter que le tapis roulant inferieur 
peut se d<5placer plus vite, ou plus lentement, ou sensibloment 

30 a la m§me Vitesse que le tapis roulant superieur ; la m§me Vi- 
tesse convient parfaitement. 
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HEVENDICATIOKS 

1 - Machine mobile pour la formation de rouleaux de 
fourrage, caracterisee en ce qu'elle comprend en combinaison 
un ch&ssis, des roues montees sur ce chassis pour en permettre 
la aobilite, un tapis roulant inferieur comportant des elements 

5 sans fin et souples ayant des brin3 £espectivement superieur 
et inferieur, et supportes par la partie inferieure dudit 
chassis et dans le sens longitudinal de celui-ci, ledit tapis 
roulant inferieur etant propre a recevoir un andain de fourrage 
a proxivate de I'extremite avant du brin superieur dudit tapis 

10 roulant et a agir sur ce fourrage pendant que celui-ci est 
enroule pour former un rouleau,' des moyens pour entrainer le. 
tapis roulant inferieur de faqon a en deplacer le brin superieur 
vers I'.extremite arriere dudit ch&ssis, un tapis roulant supe- 
rieur souple et fin, qui presente egalement un brin superieur 

15 et un brin inferieur, support e par ledit chassis, le brin infe- 
rieur de ce tapis roulant superieur etant espace au-dessus du 
brin superieur du tapis roulant inferieur et pouvant agir sur 
la partie superieure du rouleau de fourrage en cours de forma- 
tion par enroulement sur ledit tapis roulant inferieur, des 

20 moyens pour entrainer le tapis' roulant. superieur dans le sens 
propre a faire avancer sor brin inferieur vers l'extremite 
avant dudit chassis, des moyens de . support pour le tapis rou- 
lant superieur, agences de faqon a permettre a son brin infe- 
rieur de s'elever tout en port ant contre le r-mleau de fourra- 

25 ge a mesure que le diam&tre de celui-ci augmente, et des orga- 
nes d'attaque prevus sur les tapis roulants inferieur et supe- 
rieur et propres a agir energiquement et respe.ctivenent sur 
la surface inferieure et sur la surface superieure du rouleau 
de fourrage de maniere a le faire tourner positivement sur 

i?0 lui-meme, autour d'un axe transversal par rapport a la machine 
tout en etant supports au-dessus de la surface d ! un champ. 

2 - Llachine selcn la revendication 1, caracterisee 
en ce que les organes d'attaque prevus sur le tapis roulant 
inferieur sont concjus de f aqon a agir avec plus de force que 

p5 ceux du tapis roulant superieur sur le rouleau de fourrase en 
formation. ' * 

5 - Machine selon la revendication 2, caracterise en 
ce que les organes d'attaque prevus sur le tapis roulant infc- 
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rieur se composent de pattes qui font saillie vers le haut a 

partir du brin superieur de ce tapis roulant. 

4- - Machine selon la revendication J, caracterisee 

en ce que le tapis roulant inferieur comprend une serie de 
5 chaines sans fin espacees transversalement sur la largeur de la 

partie inferieure de la machine, entre les cotes lateral de 
oeli^ et— erree-q^ l e a p a^k£e s -pre c it 6 e s sont fixe e a aux 

maillons desdites chaines* 

5 - Machine selon la revendication 4, caracterisee 
10 en ce que la partie inferieure audit chassis supporte un pan- 
neau inferieur formant plancher, iequel comporte des gcrres 
paralleles et 'longitudinales , par rapport aux extrSnices avant 
et arriere dudit panneau, ces gorges etant espacees transver- 
salement par rapport a I 1 axe longitudinal de la machine et 

15 recevant respectivement les brins superieurs desdites 
chaines. 

6 - Machine selon la revendication 5> caracterisee 
en ce qu'elle comprend, en outre, plusieurs paires de pignons 
a cliaine disposes respectivement pres des extremites opposees 

20 dudit panneau inferieur, chaque paire de pignons recevant l'une 
des chaines precitees de maniere a supporter celle-ci, les 
moyens prevus pour entrainer le tapis roulant inferieur etant 
relies aux pignons situet pres d'une extremite dudit panneau 
inferieur. 

25 7 - iiachine selon la revendication 3, caracterisee 

en ce que le tapis roulant superieur comprend une serie de 
barres paralleles disposees transversalement entre les cotes 
opposes de la machine et espacees entre elles dans le sens de 
deplacement dudit tapis roulant superieur, les extremites de 

30 ces barres etant attachees a des elements souples et sans 

fin de guidage, mobiles par rapport auxdits cotes opposes de 
la machine, ces barres etant a meme, le long du ferin inferieur 
. du tapis roulant superieur, d'entrer en contact avec la surfa- 
ce superieure d'un rouleau de fcurrage en ccurs de formation 

j>5 a l'interieur de la machine, afin de solliciter cette surface 
superieure du rouleau vers l 1 extremite avant de la machine a 
l 1 oppose du mouvement orients vers 1.' arriere de la machine 
que le tapis rcuiant inferieur imprime a la" surface inferieure 
dudit rouleau, ce qui produit la rotation dudit rouleau autour 

40 . de son axe et par consequent l'enrouiement de la matiere qui 
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alimente ce rouleau. 

8 - Machine selon la revendication ?, caracterisee 
en ce que lesdits elements souples et sans fin de guidage des 
barres du tapis roulant superieur se composent de chaines, la 

5 machine ccmportant en outre des pignons a chaine supportes 

pres des cotes opposes de la machine, au-dessus du tapis rou- 
lant inferieur, certains de ces pignons etant i'ous aiors qu\ 
unc oaire de pignons situes respectivement de part.et d' autre 
de la machine est fixee aux extremites opposees d'un arbre qui 

10 s'etend entre les cotes opposes de la machine, les moyens 

d 1 entrainesient dudit tapis roulant superieur etant relies a 
cet arbre de facjon a entrainer ces chaines simultanement et a 
l'unisscn, afin d'empeoher ces barres de se placer de biais. 

9 - Machine selon la revendication 8, caracterisee 

15 en ce qu'eile ccmprend en outre des moyens pour supporter cer- 
tains des pignons fous associes audit tapis roulant superieur, 
ces moyens de support etant mobiles a I'interieur de la machir* 
afin de placer certaines sections dudit tapis roulant superieur 
en position compacte et contractee, a partir de laquelle le 

20 brin inferieur dudit tapis roulant superieur peut s.'ecarter 
a mesure qu f augmente le diametre du rouleau de fourrage en 
cours de formation, la machine comportant en outre des moyens 
que l'on peut actionner, our lesdits moyens de support, pour 
s ! opposer a l'ecartement dudit brin inferieur du tapis roulant 

25 superieur afin que celui-ci exerce une certaine pression sur 
la surface superieure du rouleau de fourrage et fasse porter 
positivement lesdites barres transversales du tapis roulant 
superieur contre cette surface superieure, ce qui produit le 
deplacement de cette surface vers I'extremrce avant de la ma- 

30 chine, a I'enccntre du mouvement de la surface inferieure du 
rouleau vers I'arriere de la machine. 

10 - Machine selon la revendication 1 , caracterisee en 
ce que les moyens d' entrainement privus pour actionner le 
tapis roulant inferieur deplacent ce dernier a une Vitesse 

^5 lineaire superieure a celle a laquelle le tapis roulant supe- 
rieur est entraine par ses propres moyens d 1 entrainement , de 
cianiere que le brin superieur du tapis roulant inferieur sain- 
. tienne eff icacenent le rouleau de fourrage en cours de fcrr.a- 
tion pres de I'extremite arriere cu de dechargement de la ma- 

^0 chine, le brin inferieur du tapis roulant superieur s'ete:/:.r-t 
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suivant un arc suf fisa;r.:ient etendu de la partie arriere de 
la surface superieure du rouleau de fourrage pour empecher 
tout dschargement premature dudit rouleau hors de la machine. 

11 - Lachine selon la reveiidication 1C, caracterisee 

5 en ce qu'elle comprond ecale::,er;t un chassis superieur aocouple , 
de fagon a conserver une certair.e mobility, a une extrgjiitg du 
chassis principal do la machine, ce chassis superieur pre sen- 
tan t des orgenes de guidage pour le tapis roulant superieur 
afin d'en supporter le brin inferieur pendant son deplaceraent 

10 en sens inverse du ciouvement du brin superieur du tapis roulant 
inferieur, I'extremite arriere dudit chassis superieur s'eten- 
dant vers 'le bas jusqu'a se rapprceher sensiblesiexit de l'extre- 
mito arriere du tapis roulant inferieur, afin de placer la 
partie du tapis roulant superieur qu'elle porte en position 

15 d 1 interdiction telle que ladite partie empeelie le mcuvetrient de 
dechargenen'r d 1 un rouleau de fourrage hors du tapis roulant 
inferieur pendant sa formation a l'interieur de la nachire, et 
pour ccntrarier ainsi la tendance naturelle du tapis roulant 
inferieur, a Vitesse superieure, a evacuer ledit rouleau par 

20 1 'extremite de dechargenent dudit tapis roulant inferieur. 

12 - Machine selon la revendication 11 , caracterisee 
en ce quelle comprend des moyens d'entrainement relies au 
chassis superieur, ce dernier etant articuie par son extremite 
avant sur des elements, orientes vers le haut, du chassis de 

25 la machine, lesdits moyens .d'entraine men t pouvpnt etre action- 
nes lorsqu'un rouleau de fourrage a ete forae Jusqu'a diaaetre 
desire afin de soulever hors cie sa position d 1 interdiction l 1 
extreniite arriere, orientee vers le bas, dudit chassis superieur 
ainsi que la partie du tapis roulant superieur qui est portee 

50 par ce chassis superieur, pour permettre ainsi au brin supe- 
rieur, a de r lacerxent vers 1' arriere, du tapis roulant inferieur 
de decharger le rouleau hors de la machine. 

15 - Machine mobile pour la formation de rouleaux de four- 
rage, caracterisee en ce qu'ell? comprend en eombinaison un chas- 

55 sisayant une aire de formation des rouleaux situes vers l T une de 
ses extremites, des moyens de debit inferieurs supportes par le 
chassis et cue 1*0=1 peut faire fonctionner pour debiter le fourra- 
ge longitudinalement par rapport a la machine vers l ! aire de for- 
mation des rouleaux, et un tapis roulant superieur sous forme d'e- 
laments flexibles sans fin montes au dessus desdits moyens de 
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debit, les brins infer ieurs de ces elements pouvant se ddplacor 
dans une direction opposee a celle desdits moyens de debit, les 
elements flexibles sans fin etant interconnects par des moyens 
s'etendant* transversal enent par rapport a la machine et pouvant 
fonctionner pour entrer en contact avec le fourrase amene vers 
l'aire de debit et pour le mettre sous forme d'un rouleau en 
cooperation avec lesaiss moyens dre debit. 
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